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Struktur und Arbeitsweise

Seestadt aspern
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Mobilitat verstehen
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Rohdaten Mobilitdtspanel Seestac , 03/2019 — 02/2020. Gebaudepolygone: © OpenStreetMap-Mitwirkende;
U-Bahn und Verwaltungsgrenzen#Stadt Wien — stellt mit QGIS 3.14



https://data.wien.gv.at/
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Wie bewegen sich die 7
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U2 als ,Pulsader”
der Seegtadt

10:32

Rohdaten. %obilitétspanel Seestadtdspern, 03/2019 — 02/2020. Gebaudepolygone: © OpenStreetMap-Mitwirkende; https://youtu.be/OKSDdQx0OEwS8

U-Bahn un renzen: Stadt Wien — hitps:/data.wien.qv.at. Erstellt mit QGIS 3.14



https://data.wien.gv.at/
https://youtu.be/OKSDdQx0Ew8

Wo sind die Radfahrer:innen der Q
Seestadt unterwegs?

/.

Wenige aufgezeichnete Wege

. viele aufgezeichnete Wege

Rohdaten Mobilitédtspanel Seestadt aspern,:03/2019 < 02/2020. Gebaudepolygone und‘Gewasser:‘© OpenStreetMap-
Mitwirkende; U-Bahn: und:Verwaltungsgrenzen: Stadt Wien — . Erstellt mit QGIS 3.14


https://data.wien.gv.at/

Welche Wege nehmen Seestadter:innen auf Q
ihrem Weg zum eigenen PKW in.einer Sammelgarage? |

Finkaufsstralie

. Wenige aufgezeichnete Wege

. viele aufgezeichnete Wege =

Rohdaten Mobilitédtspanel Seestadt aspern, 03/2019 — 02/2020. Gebaudepolygone und Gewasser: © OpenStreetMap-
Mitwirkende; U-Bahn und Verwaltungsgrenzen: Stadt Wien — =Erstellt mit QGIS 3.14


https://data.wien.gv.at/
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Eindrucke aus der Arbeit vor Ort — zahlreiche Events in vier Formaten
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Innovationskorridore Themenfelder

Mobilitatsanreize, -kommunikation
und -marketing

Mobilitatshubs

Mobility as a
(Shared)
Service +

First-,
Last-Mile
Logistik +

Wohnen & Mobilitat

Schulische Mobilitat

Aktive
Moblitat +

quartiersbezogene Mobilitat



Pocobo und Sensorbox

Crowdsensing mobil gemacht!

* Mit und far Radfahrer:innen entwickeltes
Gerat zur mobilen Messung der Luftgute

 Montage am Fahrrad mit herkommlichen
Flaschenhaltern

« CO, & Feinstaub mit GPS

« Kompakte, mobile, flexibel
einsetzbare Gerate

« Sammeln von Umweltdaten mit GPS

 Verbaute Sensoren austauschbar

Unterstltzt durch: m Projektpartner: TU Wien ACUR, Lukas Pichlhofer

cobo ¥
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Pocobo und Sensorbox

Crowdsensing mobil gemacht!

Mit und far Radfahrer:innen entwickeltes
Gerat zur mobilen Messung der Luftgute
Montage am Fahrrad mit herkommlichen
Flaschenhaltern

CO, & Feinstaub mit GPS

Kompakte, mobile, flexibel

einsetzbare Gerate

Sammeln von Umweltdaten mit GPS

Verbaute Sensoren austauschbar

Unterstltzt durch: M Projektpartner: TU Wien ACUR, Lukas Pichlhofer
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Larm + Temperatur

GSM-Mobilfunk Akku

sendet alle 20 Minuten

halt ca. 7 Tage
Daten (Temperatur, 9

Durchschnitts-dB, letzte
Position, Statusinfo) an
das Webservice

Micro USB
Anschluss

zum Aufladen

GPS-Modul

ruft alle 6 Stunden
die Position des
Sensors ab, wenn er sich
im Freien befindet

Mikrofon

misst 2 Mal pro Sekun-
de die aktuelle Lautstar-
ke in Dezibel (dB) und

berechnet kontinuierlich

Thermometer

Status LED misst alle 20 Minuten 00 ATREATL Coov
die aktuelle Temperatur. Messungen
blinkt ca. alle 10 Sekunden Die Box sollte an einem
O weiB: Box ist ist aktiv Shutigen Cit pletsen
werden
@ blau: keine giiltige GPS
Position
@ pink: keine GSM-Ver-
bindung
@ rot: Akku fast leer
O gelb: Akku wird geladen abgewickelt von: gefordert durch:
= Bundesministerium
griin: Akku ist vollstan- m FFG it Dvnis
dig geladen i b Innovation und Technologic



Vibrowalk

Luftqualitat spurbar machen!

* Umweltdaten sammeln und direkt
erlebbar machen, mit dem Ziel,
Awareness zu schaffen

« Kombination eines CO,-Sensors &
einer Vibrationsweste

« Umwandeln von CO,-Werten
in deutlich spurbare Vibration

« Hohere Werte — starkere Vibration

 Infovideo u
Unterstiitzt durch: M Projektpartner: TU Wien ACUR

Foto: © UIV / Christian Flrthner



https://youtu.be/tmtLNtCf4TE
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Weiterer Ausblick

* Neuer Raum im MobilityHUB Seestadt aspern + Aufbau Erlebnisraume fur neue Mobilitat

« Weiterer Fokus im Bereich Virtual Reality / Mixed Reality / Augemented Reality als
Instrument der Beteiligung und Planung offentlicher Raume (z.B. Vorprojekt VR-Planning)

« Methodischer / strategischer Fokus zur Forderung und Ausbreitung der Partizipation

» Ubertragbarkeit der aspern.mobil LAB Struktur auf andere Stadtteile (Neighborhood
Mobility LAB)

« Weiterer Aufbau eines europaweiten Netzwerks von Urban Mobility Labs (bereits
involviert: Helsinki, Amsterdam, Wien, Basel) um Losungen in verschiedene kulturellen /
politischen Kontexten testen zu konnen

« Weitertragen von entstandenen Losungen in die Umsetzung



Kontakt

aspern.mobil LAB Projektleiter aspern.mobil LAB Co-Projektleitung
Prof. Dr. Martin Berger Prof." Dr. Hilda Tellioglu
E-Mail: martin.berger@mobillab.wien E-Mail: hilda.tellioglu@tuwien.ac.at

Telefon: +43 (1) 58801 — 280510 Telefon: +43 (1) 58801 — 193405

n fb.com/aspernmobillab "7' @aspern_mobil_lab

: il L i I
@aspern.mobil Lab www.mobillab.wien
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