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* Projektpartner

—  SCHOELLER-BLECKMANN Precision Technology GmbH

—  Drohnenscan Huber OG

—  Ingenieurbiro DENDL e.U.
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Ziel des Projekts
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Entwicklung einer modularen Indoor-Drohne mit Schwerpunkt auf °
kosteneffizientem, anpassbarem Design

Additive Fertigung von CFK-Leichtbaustrukturen durch FFF-Drucker fiir Carbon-
Endlosfaser-Bauteile

GPS-freie Navigation inklusive Missionsplanung und Sensorfusion flir semi-
autonome Inspektionen

Integration modularer Sensorik (RGB, Thermographie, LiDAR) fiir vielfaltige
industrielle und forstwirtschaftliche Szenarien

Kl-gestltzte Bildanalyse und Edge-Computing zur Echtzeitauswertung,
Qualitatssteigerung der Sensordaten und automatisierten Defektklassifikation
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AP Arbeitspaket Inhalt Zeitraum

AP1 Projektmanagement Koordination & Reporting 11/2025 -10/2028
Parametrisches Drohnendesign und Topologie-

. Optimierung, groRRformatiger FFF — Drucker fir 3

AP2 Drohnen-Produktion Kohlenstofffasern, SLM-Fertigung von Drucker und 11/2025 - 02/2028
Leichtbaukomponenten
Einsatz von Foundation-Modelle fir KI Super-

AP3 Computer Vision & Kl Resolution, Defektklassifikation, SLAM (Simultaneous 02/2026 —10/2028
Localization and Mapping)

APA Datenaufnahme & Eeldtests Funktions- und Labortests, Feldtests in Tank-Simulator 02/2026 — 10/2028
inkl. SchweiBnahtprifung, Industrie- & Indoor-Tests

Dissemination & I
AP5 Publikationen, Konferenzen, Messen, Workshops 05/2026 — 10/2028

Wissenstransfer
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Ausgewdhlte Meilensteine Termin

Pflichtenheft (Drohne, KI, Datenaufnahme) 12/2025
Drohnen-Prototyp verfiigbar 05/2027
Navigation ohne GPS validiert 12/2027
Erste industrielle Tests 06/2027
System marktreif (TRL 8) 10/2028
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I Steuerung Sensoren Sensordaten
. Interface Interface 1

1
1

Manueller

Input
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SLAM (Simultaneous Localization and Mapping)

Output

Sensorbasierte
Odometrie

UAV

Steuerung

Uberwachung
Flugroute

Daten-Karte

Lokalisation

Planung
Flugroute

Gewiinschter Wegpunkt
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Parametrische Leichtbauteile: Design for

U ms etZ un g Additive Manufacturing

* Drohnen-Produktion (AP2)
— FFF - Drucker fir Endlos - Carbonfilament (CF)
- Modulares Drohnendesign etc.

Dual Extruder FFF - Drucker
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Umsetzung

Basis - Systemarchitektur

.................................................................................

« Computer vision (AP3) D“’”e\ woers | [ may |
~ Sichtung und Kuratieren von vorhandenen Bilddaten % SO
. . . Flight- L |R¢ Reciever
— KI: Super-Resolution fir UAV-Bilddaten etc. L controller -
Lidar "r —
Nvidia Jetson Analog
L Nano ) L Camera
g
kWiﬁ Ll o L Tra\::::i)lter )
: wireless 5 GHz et e
— wired Ethernet Perception
- — wired USB
> - T —  wired other Network
3D SRCNN 3D FSRCNN 3D U-Net 3D U-Net (LPIPS

(LPIPS & SSIM) (MSE) (MSE) (MSE) & SSIM)

Super-Resolution 3D-Bildgebung: Anpassung fiir 2D — RGB-Daten
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U msetzu ng Konzept v0.1: Indoor — Drohne mit Kéfig

e Datenaufnahme und Feldtests (AP4)
— Kontinuierliche Generierung von Bilddaten
— Funktionstests 'InDroSpect” - Drohne

l&h\- /
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& ChatGPT 5.2

Operator in simuliertem Tank:
Indikation der SchweiRnaht 9
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Angestrebte Verwertung

* Fruhe Validierung durch Bereitstellung je eines Prototyps an Drohnenscan Huber
OG und IB-Dendl fiir reale Use-Cases & Datenaufnahme

* Vorbereitung der Einsatzfahigkeit und Zulassung durch Berlcksichtigung
regulatorischer Anforderungen - reduziere Markteintrittsbarrieren

e Use-case, SBO“: Inspektion von Produktionsanlagen bei SCHOELLER-BLECKMANN
Precision Technology GmbH

« Skalierbarkeit zur Markteinfihrung durch modulare Bauweise, standardisierte
Fertigung (FFF/SLM)

* Positionierung von InDroSpect als kosteneffiziente, osterreichische Alternative zu
bestehenden Inspektionsdrohnen mit klarer Perspektive auf Produkt- und
Dienstleistungsverwertung = assoziierter Partner Drohnenring GmbH
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Kontakte InDroSpect

; h . Sasc:a Sencll<<, Pf:D I * Johannes Huber
sascha.senck@fh-wels.at DR‘HNENSCAN.AT + office@drohnenscan.at

OBEROSTERREICH *  +43(0)50804-44426

I 'l *  Roman Dendl|
* roman.dendl@ib-
IB=-DENDL dendl.com e Markus Zenz
noeneurbane SBO * m.zenz@sbo.co.at
*  m.kirnbauer@sbo.co.at

FOTEC : Reinhard Hubmann

hubmann@fotec.at

Research Subsidiary of
— FH Wiener Neustadt —

11


mailto:sascha.senck@fh-wels.at
mailto:sascha.senck@fh-wels.at
mailto:sascha.senck@fh-wels.at
mailto:sascha.senck@fh-wels.at
mailto:roman.dendl@ib-dendl.com
mailto:roman.dendl@ib-dendl.com
mailto:roman.dendl@ib-dendl.com
mailto:roman.dendl@ib-dendl.com
mailto:office@drohnenscan.at
mailto:office@drohnenscan.at
mailto:hubmann@fotec.at
mailto:hubmann@fotec.at
mailto:m.zenz@sbo.co.at
mailto:m.zenz@sbo.co.at
mailto:m.kirnbauer@sbo.co.at
mailto:m.kirnbauer@sbo.co.at

	Folie 1: InDroSpect
	Folie 2: Kurzdarstellung der Konsortialpartner
	Folie 3: Kurzdarstellung der Konsortialpartner
	Folie 4: Ziel des Projekts
	Folie 5: Arbeitsplan & Zeitplan
	Folie 6: Arbeitsplan & Zeitplan
	Folie 7: Umsetzung
	Folie 8: Umsetzung
	Folie 9: Umsetzung
	Folie 10: Angestrebte Verwertung
	Folie 11: Kontakte

